Przedmiar robot

INSTALACJA FOTOWOLTAICZNA #EPV DACH-PUM# NA
ISTNIEJACYCH OBIEKTACH PUM Gubin UL. SLASKA 36

OBREB 005 DZ. 241/1

(kod - miejscowosc)

Lp.

Podstawa

ustalenia

Opis robét

Jedn.
miary

Obmiar

1. Konstrukacja wsporcza
Kod CPV: 44000000-0 "Konstrukcje i materialy budowlane; wyroby pomocnicze dla budownictwa (z wyjqtkiem aparatury elektrycznej)"

2 3 4 5
wg ceny Izolacje przeciwwilgociowe powlokowe,poziome,z lepiku m2 350,00
Jjednostkowej smolowego na gorgco -Izolacja dachu - analogia
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0601
_ N7 1.0czyszczenie podioza
2-020601-01-050 2.Zagruntowanie jednokrotne podtoza roztworem asfaltowym lub
emulsja
(kol.01 i 04)
3.0grzanie lepiku lub asfaltu i utozenie powtoki (kol.0 1,02,04 i 05)
4.Drugie gruntowanie podtoza roztworem asfaltowym lub emulsja
(kol.03 1 06)
krotnosé= 1,00
wg ceny Prefabrykacja konstrukcji pod moduty PV szt 40,00
Jednostkowej Charakterystyka Robot: Tablica: 0712
KNR 1.Dopasowanie, cigcie elementoéw, ztozenie i wykonanie polaczen
srubowych lub
5-080712-07-020 innego zestawu
2.Montaz wykonanego zestawu na gotowym podtozu
krotnosé= 1,00
wg ceny Konstrukcje wsporcze o panlei fotowoltaicznych do 18 szt 40,00
Jjednostkowej kg przykrecane, ilos¢ mocowan -do 4 -na I kW
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1101
51101-110-020 1.Przykrecenie konstrukeji wsporczej do gotowego podtoza
krotnos¢é= 1,00
2. Instalacja fotowoltaiczna
Kod CPV:
1 2 3 4 5
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wg naktadow
rzeczowych
KNNR
50406-050-020

Panele fotowoltaiczne - 300 W
Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otwordw
3.0bsadzenie kotkow lub $rub rozporowych
4.Czg$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

szt

132,00

wg naktadow
rzeczowych
KNNR
50406-040-020

Montaz falownikow o mocy 20 kW
Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkow lub $rub rozporowych
4.Czgséciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podlgczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

szt

2,00

wg ceny
Jjednostkowej
KNR
2-050208-03-034

Montaz konstrukcji podparé, zawieszen i oston pod

falowniki
Charakterystyka Robot: Tablica: 0208
1.Sortowanie konstrukcji na sktadowisku przyobiektowym
2.Transport konstrukcji ze sktadowiska przyobiektowego do miejsca
montazu
3.Ustawienie i rozebranie klatek montazowych
4.Scalenie konstrukeji
5.Zamocowanie do stupoéw i zdjecie drabin montazowych
6.Montaz konstrukcji ze skreceniem i regulacja
7.Wykonanie po aczen stykow montazowych
8.Wykonanie i rozebranie rusztowan wiszacych
krotnosé= 1,00

0,07

wg naktadow
rzeczowych
KNNR
51105-080-040

Korytka o szerokosci do 200 mm przykrecane do

gotowych otworow

Charakterystyka Robot: Tablica: 1105

1.Utozenie elementéw na konstrukcji

Dla kol.01-03, 07-09:

2.Przykrecenie drabinek do konstrukcji wsporczej
3.Zmontowanie lukow z gotowych elementéw
4.Skrecenie elementow miedzy soba

Dla kol.04-06:

2.Przyspawanie drabienk do konstrukcji wsporczej
Dla kol.10:

2.Wykonanie tuku, wytrasowanie, cigcie, spawanie i szlifowanie
krotnosé= 1,00

45,00

wg naktadow
rzeczowych
KNNR
50209-010-040

Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyl do 7,5
mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, uktadane
bez mocowania - instalacja DC 6 mm2 - kabel solarny

zakonczony obustronnie zigczkg MC4
Charakterystyka Robot: Tablica: 0209

1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek odgateznikow i skrzynek
odgateznych

4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach

Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach bezsrubowych
krotnosé= 1,00

258,72
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9 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqgcznym przekroju zyt do 10 mm?2 m 869,86
rzeczowych w gotowych korytkach i na drabinkach, ukladane bez
KNNR mocowania - instalacja DC 10 mm2 - kabel solarny
50209-010-040 zakonczony obustronnie zlgczkqg MC4
Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie puszek odgateznikow i skrzynek
odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach bezsrubowych
krotnosé= 1,00
10| wg naktadow Montaz koncowek kablowych przez zaciskanie, przekroj szt 12,00
rzeczowych zyt do 10 oraz 6 mm2 - MC4
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1204
51204-010-020 1.Zalozenie na obrobiony koniec przewodu koncoéwki
Dla kol.01-05:
2.Zaci$niecie praska koncowki
Dla kol.06-10
2.Przylutowanie koncéwki do przewodu
Dla kol.11-14:
2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego konca przewodu
3.Spawanie koncowki
krotnosé= 1,00
11 | wg naktadow Ukladanie kabli o masie do 1,0 kg/m w rurach, m 19,50
rzeczowych pustakach lub kanalach zamknietych - kabel YKYzo 5x16
KNNR mm?2
50713-020-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
Jak w zatozeniach szczegotowych
krotnosé= 1,00
12 | wg naktadow Uktadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w rurach, m 20,00
rzeczowych pustakach lub kanatach zamknietych HDGs 3x1,5 mm?2
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
50713-010-040 Jak w zaloZeniach szczegdtowych
krotnosé= 1,00
13 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 szt 1,00
rzeczowych mm2 wciggane do rur - kabel UTP katSe do ukladania w
KNNR ziemi
50203-010-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0203
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek
rozgaleznych
krotnosé= 1,00
14 | wg naktadow Pokrywy do korytek o szerokosci do 100 mm przykrecane m 45,00

rzeczowych
KNNR
51105-090-040

Charakterystyka Robot: Tablica: 1105

1.Utozenie elementéw na konstrukcji

Dla kol.01-03, 07-09:

2.Przykrecenie drabinek do konstrukceji wsporczej
3.Zmontowanie tukow z gotowych elementow
4.Skrecenie elementow miedzy soba

Dla kol.04-06:

2.Przyspawanie drabienk do konstrukcji wsporczej
Dla kol.10:

2.Wykonanie tuku, wytrasowanie, cigcie, spawanie i szlifowanie
krotnosé= 1,00
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3. Rozdzielnice SN i NN

Kod CPV:
1 2 3 5
15 | wg ceny Tablica licznikowa TL szt 1,00
jednostkowej krotnosé= 1,00
KSNR
50202-08-020
4. Instalacja uziemiajaca i odgromowa
Kod CPV:
1 2 3 5
16 | wg ceny Wymiana zwodow instalacji odgromowej z pretow m 50,00
Jjednostkowej stalowych ocynkowanych,przewodow naprezanych
KNNR pionowych
90601-040-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0601
1.Rozkrecenie wspornikow
2.Demon taz przewodu
3.Zwiniecie przewodoéw w krazki
4.Zawieszenie i zdjgcie drabiny sznurowej
Dla kol.05-08
5.Demontaz wspornikow z podtoza
Dla kol.01-04
5.0dmierzenie i ucigcie przewodu
6.Przymocowanie przewodu do istniejacych wspornikow
Dla kol.01 102
7.La czenie przewodow
Dla kol.03 i 04
7.Regulacja naciggu przewodoéw
Dla kol.01-04
8.Montaz ztacz rynnowych
krotnosé= 1,00
17| wg naktadow Montaz zwodow poziomych nienaprezanych z preta o m 50,00
rzeczowych Srednicy do 10 mm,na dachu ptaskim pokrytym blachq
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0604

5-080604-01-040

1.Trasowanie

2.Zamocowanie wspornikow

3.0dmierzenie, ucigcie i wyprostowanie preta
4.Uktadanie preta na wspornikach

5.Gigcie preta

Dla kol. 03:

6.Wykonanie §lepych otworow

Dla kol. 01, 07:

6.Uszczelnienie miejsc mocowania wspornikow przez oblutowanie
Dla kol. 05, 06:

6.Uszczelnienie miejsc obsadzenia wspornikow lepikiem
Dla kol. 04:

6.Przygotowanie kleju
krotnosé= 1,00
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18

wg nakladow
rzeczowych

KNR
5-080622-03-020

Montaz typowych iglic 10-7,5 o cigzarze 83,0 kg na
zerdzi, MASZT 6 m

Charakterystyka Robot: Tablica: 0622

1.Natozenie na stup i zamocowanie glowicy pod podstawg iglicy
Dla kol. 01-03:

2.Skrecenie podstawy iglicy z glowica na stupie lub wiezy
odgromowej

Dla kol.04-06:

2.Skrecenie podstawy iglicy z glowica na dachu na uprzednio
wmurowanych $rubach

kotwowych wzglednie konstrukcji metalowe;j

krotnosé= 1,00

szt

6,00

19

wg naktadow
rzeczowych

KNR
5-080611-02-040

Montaz uziomu powierzchniowego. Giebokos¢ wykopu

do 0,6 m w gruncie kategorii I11
Charakterystyka Robot: Tablica: 0611
1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Reczne wykopnie rowu
3.0dmierzenie i ucigcie bednarki

4. Wyprostowanie bednarki

5.Utoz enie bednarki w wykopie
6.Montaz i demontaz zasilania spawarki
7.Spawanie

8.0czyszczenie i malowanie spawu
9.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
krotnos¢= 1,00

1,00

20

wg naktadow
rzeczowych

KNR
5-080617-01-020

Lgczenie przewodow uziemiajgcych przez spawanie,
wykonanie spawu w wykopie. Przewod z bednarki o

przekroju 120 mm?2

Charakterystyka Robot: Tablica: 0617
1.0dmierzenie i uciecie pitka reczng przewodu
2.Montaz i demontaz zasilania spawarki
3.0czyszczenie i malowanie miejsca spawu
krotnosé= 1,00

szt

20,00

21

wg naktadow
rzeczowych

KNR
5-080619-01-020

Montaz ztgczy do rynny okapowej na dachu w instalacji
uziemiajgcej lub odgromowej

Charakterystyka Robot: Tablica: 0619

1.Natozenie elementoéw ztgczki na konce taczonych przewodow i
skrecenie srubami

Dla kol. 01, 02:

2.Przykrecenie do rynny

Dla kol. 03, 04:

3.Naprezenie przewodu
krotnosé= 1,00

szt

12,00

5. Testy i pomiary

Kod CPV:

2

3

4

22

wg naktadow
rzeczowych
KNNR
51302-040-101

Badanie linii kablowej niskiego napiecia. Kabel N.N. o
ilosci zyt - 5
Charakterystyka Robot: Tablica: 1302

1.Odlaczenie kabla

2.Badanie cigglosci zyt kabla

3.Pomiar rezystancji izolacji

4.Podtaczenie kabla
krotnosé= 1,00

odcinek

3,00
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23 | wg naktadow Badanie linii kablowej niskiego napiecia. Kabel N.N. o odcinek 2,00
rzeczowych ilosci zyl - 3
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1302
40 1.0dlaczenie kabla
31302-040-101 2.Badanie ciagtosci zyt kabla
3.Pomiar rezystancji izolacji
4.Podtaczenie kabla
krotnosé= 1,00
24 | wg naktadow Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu pomiar 15,00
rzeczowych elektrycznego niskiego napiecia o ilosci faz do 1
KNKRB Charakterystyka Robot: Tablica: 0802
1.Okreslenie obwodu
050802-01-108 2.0gledziny instalacji
3.Sprawdzenie stanu polaczen w puszkach i facznikach
4.0dtaczenie odbiornikow
5.Pom iar stanu izolacji i ciggtosci obwodu
6.Podtaczenie odbiornikow
krotnosé= 1,00
6. INSTALACJA MONITORUJACA Z TIK
Kod CPV:
| 2 3 4 5
25 | wg naktadow System monitoringu uzyskow energetycznych z 1,00
rzeczowych udostepnianiem danych przez WIFI
AW krotnosé= 1,00
26 | wg nakladow System monitoringu stanu jakosci powietrza z 1,00
rzeczowych udostepnianiem danych przez TIK
AW krotnosé= 1,00
27 | wg nakladow Router szt 1,00

rzeczowych
AW-020

Charakterystyka Robot: Montaz Routera do transmisji danych
krotnosé= 1,00
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