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OPIS TECHNICZNY

do projektu tymczasowej organizacji ruchu

Dane ogodlne

Inwestor - PRZEDSIEBIORSTWO USLUG MIEJSKICH SP. Z 0.0., UL. SLASKA 36, 66-620 GUBIN

Zadanie - WYMIANA SIECI WODOCIAGOWEJ ROZDZIELCZEJ WRAZ Z URZADZENIAMI SIECIOWYMI PRZY UL. GDYNSKIEJ
W M. GUBIN | W M. JAROMIROWICE

Lokalizacja — m. Gubin, m. Jaromirowice, Gmina Gubin, Powiat kro$niefiski

Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy sieci wodociggowej i odtworzenia
nawierzchni w miejscowosci Gubin i Jaromirowice, w ramach zadania ,WYMIANA SIECI WODOCIAGOWEJ ROZDZIELCZEJ
WRAZ Z URZADZENIAMI SIECIOWYMI PRZY UL. GDYNSKIEJ W M. GUBIN | W M. JAROMIROWICE”,

Podstawa opracowania
Umowa z Inwestorem.
Uzgodnienia z Inwestorem.
Wizja lokalna.
Mapa sytuacyjno — wysoko$ciowa w skali 1:500 ;
Aktualne normy i przepisy ze szczegélnym uwzglednieniem Prawa Budowlanego.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003r. w sprawie szczegétowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach
oraz wykonania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. Nr 177, poz/ 1729 z p6zn. Zmianami);
Zatacznik nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 3.07.2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkdw technicznych
dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzer bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na drogach,
wraz ze zmianami

Stan istniejacy

Teren zabudowany, prace zwigzane z budowg sieci wylacznie na drodze wojewddzkiej nr 138 (ul. Gdynska) na odcinku km 81+620 -
82+880. Jezdnia o zmiennej szerokosci 6,0-7,5m, o nawierzchni bitumicznej. Chodniki przyjezdniowe jednostronne lub obustronne o naw.
z kostki bet. Wzdtuz odcinka objetego opracowaniem zlokalizowane sg 2 przejécia dla pieszych oraz 2 przystanki komunikacji zbiorowej
w formie zatok autobusowych. W miejscowos$ci Jaromirowice obowiazuje ograniczenie do 40km/h. Istn. oznakowanie poziome i pionowe
naniesiono na planszach sytuacyjnych. DW138 na odcinku opracowania krzyzuje sie z drogami gminnymi: ul. Miejska (bez nr), Wolynska
(bez nr), Zrédlana (bez nr), Gdanska (000613F), Krzywa (001605F), bez nazwy (000614F). Pozostate drogi nie maja nazwy ani numeru
lub sg drogami wewnetrznymi.

Ustawienie znakow i ich rodzaj

Do oznakowania pionowego nalezy zastosowaé¢ znaki: na drodze wojewddzkiej duze, na drogach gminnych $rednie, o licach zabezpie-
czonych folig odblaskowa typu 1 lub folig pryzmatyczng. Wszystkie znaki pionowe posiadajg kolorystyke zgodng z rzeczywista. Znaki
pionowe nalezy ustawi¢ zgodnie z warunkami ustawiania znakéw (zatacznik do nr 220, poz.2181 z 23.12.2003) czyli w odlegtosci od 0,5
do 2,0 m od krawedzi jezdni oraz na wysokosci 2,2 m nad nawierzchnig chodnika.

Etap 1

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:

A-14 roboty drogowe

A-30 inne niebezpieczenstwo

B-33 ograniczenie predko$ci

B-34 koniec ograniczenia predkosci
T tabliczka

U-20c zapora drogowa podwaojna

Opis zaprojektowanych rozwigzan:

obszar robét w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje pieszg wzdituz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

na DW w odl. 60m od frontu robot ustawi¢ odpowiednio znaki A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi”, w odl. 50 m znak B-33 wg rys.

na DW w odl. 50m za frontem rob6t ustawi¢ znaki B-34 wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni



7. Etap 2

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:

A-14 roboty drogowe

A-30 inne niebezpieczenstwo

B-33 ograniczenie predkosci

B-34 koniec ograniczenia predkosci
T tabliczka

U-20a zapora drogowa pojedyncza

U-20c zapora drogowa podwéjna

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

— obszar rob6t w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowac ktadke U-28

— na DW w odl. 60m od frontu robot ustawi¢ odpowiednio znaki A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi”, w odl. 50 m znak B-33 wg rys.

— na DW w odI. 50m za frontem robét ustawic znaki B-34 wg rys.

— na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robét znaki A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi” wg rys.

— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

8. Etap 3

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-14 roboty drogowe

U-20a zapora drogowa pojedyncza

Opis zaprojektowanych rozwiazan:
— obszar robét wydzieli¢ zaporami U-20a
— na DW w odl. 60m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi”, w odl. 50 m znak B-33 wg rys.
— na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robot znak A-14 wg rys.
— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

9. Etap 4

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:

A-14 roboty drogowe

A-30 inne niebezpieczenstwo

B-33 ograniczenie predko$ci

B-34 koniec ograniczenia predko$ci
T tabliczka

U-20c zapora drogowa podwojna

Opis zaprojektowanych rozwigzan:
— obszar robét w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c
— na DW w odl. 60m od frontu rob6t ustawi¢ odpowiednio znaki A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi”, w odl. 50 m znak B-33 wg rys.
— na DW w odl. 50m za frontem robdt ustawic znaki B-34 wg rys.
— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

10. Etap 5

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:

A-14 roboty drogowe

A-30 inne niebezpieczenstwo

B-33 ograniczenie predkosci

B-34 koniec ograniczenia predkosci
T tabliczka

U-20a zapora drogowa pojedyncza

U-20c zapora drogowa podwaojna

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

— obszar robdt w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

— na DW w odl. 60m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci Piesi”, w odl. 50 m znak B-33 wg rys.

— na DW w odl. 50m za frontem robét ustawic¢ znaki B-34 wg rys.

— na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robét znaki A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci Piesi” wg rys.

— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni



Etap 6, 7

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:

A-14 roboty drogowe

A-30 inne niebezpieczenstwo

B-33 ograniczenie predkosci

B-34 koniec ograniczenia predkosci
T tabliczka

U-20c zapora drogowa podwaojna

Opis zaprojektowanych rozwigzan:

obszar robét w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c

na DW w odl. 60m od frontu robot ustawi¢ odpowiednio znaki A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi”, w odl. 50 m znak B-33 wg rys.
na DW w odl. 50m za frontem rob6t ustawi¢ znaki B-34 wg rys.

na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robot znak A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

Etap 8

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo
B-33 ograniczenie predkosci
B-34 koniec ograniczenia predko$ci

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwaojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

roboty w skrajni drogi

obszar robét w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c

ustawi¢ tablice prowadzaca U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

na DW w odl. 60m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi”, w odl. 50 m znak B-33 wg rys.
na DW od strony potudniowej w odl. 50m za frontem robét ustawi¢ znak B-34 wg rys.

na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robét znak A-12b, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

Etap 9

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-12¢ zwezenie jezdni-lewostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo
B-33 ograniczenie predko$ci
B-34 koniec ograniczenia predko$ci

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwigzan:

roboty w skrajni drogi

obszar robdt w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

ustawi¢ tablice prowadzacg U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

na DW w odl. 60m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12b/c, A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi”, w odl. 50 m znak B-33
wg rys.

na DW w odl. 50m za frontem rob6t ustawi¢ znaki B-34 wg rys.

na DW od strony potudniowej w odl. 50m za frontem robot ustawié¢ znak B-34 wg rys.

na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu rob6t znak A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi” wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni



14.

15.

16.

Etap 10

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12a zwezenie jezdni-dwustronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo
B-33 ograniczenie predkosci
B-34 koniec ograniczenia predko$ci

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwaojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

roboty w skrajni drogi

obszar rob6t w rejonie chodnika wydzieli¢c zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje pieszg wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowac ktadke U-28

ustawi¢ tablice prowadzaca U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

na DW w odl. 60m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12a, A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi”, w odl. 50 m znak B-33
wg rys.

na DW w odl. 50m za frontem robét ustawi¢ znaki B-34 wg rys.

na DW od strony potudniowej w odl. 50m za frontem robot ustawi¢ znak B-34 wg rys.

na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robot znak A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

Etap 11

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-12¢ zwezenie jezdni-lewostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwigzan:

roboty w skrajni drogi

obszar robét w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje pieszg wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

ustawi¢ tablice prowadzacg U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

na DW w odl. 50m od frontu robot ustawi¢ odpowiednio znaki A-12b/c, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi’, wg rys.

na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robét znak A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

Etap 12

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12a zwezenie jezdni-dwustronne
A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

roboty w skrajni drogi

obszar robét w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

ustawic tablice prowadzacg U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

na DW od strony potudniowej w odl. 90m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12a, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi”, wg rys.
na DW od strony pétnocnej w odl. 50m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12a, A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci Piesi”, wg rys.
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— na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robét znaki A-12b, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.
— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

17. Etap 13

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-12¢c zwezenie jezdni-lewostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwéjna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwigzan:

— roboty w skrajni drogi

— obszar rob6t w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

— ustawi¢ tablice prowadzacg U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

— na DW w odl. 50m od frontu rob6t ustawi¢ odpowiednio znaki A-12b/c, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi” wg rys.

— na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robét znak A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.

— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

18.  Etap 14,15

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:

A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-12¢ zwezenie jezdni-lewostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka
U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

— roboty w skrajni drogi

— obszar robdt w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje pieszg wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowac ktadke U-28

— ustawi¢ tablice prowadzaca U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

— na DW w odl. 50m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12b/c, A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi” wg rys.

— na pozostatych drogach w odl. 50m od frontu robét znak A-12b, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.

— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

19. Etap 16

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12a zwezenie jezdni-dwustronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwigzan:

— roboty w skrajni drogi

— obszar rob6t w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

— ustawi¢ tablice prowadzacqg U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

— na DW w odl. 80m/50m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12a, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi” wg rys.

— poza DW w odl. 50m od frontu rob6t znak A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci Piesi” wg rys.

— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni



20. Etap 17

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:

A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-12c zwezenie jezdni-lewostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka
U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwaojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

— roboty w skrajni drogi

— obszar rob6t w rejonie chodnika wydzielic zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje pieszg wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowac ktadke U-28

— ustawic tablice prowadzaca U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

— na DW w odI. 80m/50m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12b/c, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.

— poza DW w odl. 50m od frontu robot znak A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi” wg rys.

— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

21. Etap 18

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-12¢c zwezenie jezdni-lewostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwigzan:

— roboty w skrajni drogi

— obszar rob6t w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

— ustawi¢ tablice prowadzaca U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

— na DW w odl. 50m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12b/c, A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi” wg rys.

— poza DW w odl. 50m od frontu rob6t znak A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi” wg rys.

— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

22. Etap 19
Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12a zwezenie jezdni-dwustronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo
B-33 ograniczenie predkosci
B-34 koniec ograniczenia predkosci
T tabliczka
U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwaojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwigzan:

— roboty w skrajni drogi

— obszar robét w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowa¢ ktadke U-28

— ustawi¢ tablice prowadzacg U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

— na DW w odl. 50m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12a, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi”, wg rys.

— poza DW w odl. 50m od frontu rob6t znak A-14 i A-30 z tabliczka o tresci Piesi” wg rys.

— dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni



23.

24,

25.

Etap 20

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-12c zwezenie jezdni-lewostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwaojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

roboty w skrajni drogi

obszar robdt w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowac ktadke U-28

ustawi¢ tablice prowadzacg U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

na DW w odl. 50m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12b/c, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi” wg rys.

poza DW w odl. 50m od frontu robét znak A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi” wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

Etap 21
Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12a zwezenie jezdni-dwustronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo
T tabliczka
U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwaojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

roboty w skrajni drogi

obszar robdt w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c, nalezy umozliwi¢ bezpieczng komunikacje piesza wzdtuz jezdni poprzez
wyréwnany i utwardzony teren, w razie potrzeby zastosowac ktadke U-28

ustawi¢ tablice prowadzacg U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe

na DW w odl. 50m od frontu robot ustawi¢ odpowiednio znaki A-12a, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi” wg rys.

poza DW w odl. 50m od frontu robét znak A-14 i A-30 z tabliczkg o tresci ,Piesi” wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni

Etap 22

Zaprojektowane oznakowanie pionowe:
A-12b zwezenie jezdni-prawostronne
A-12¢ zwezenie jezdni-lewostronne
A-14 roboty drogowe
A-30 inne niebezpieczenstwo

T tabliczka

U-3d tablica prowadzaca ciggta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza
U-20c zapora drogowa podwaojna
U-35 lampa drogowa

Opis zaprojektowanych rozwiazan:

roboty w skrajni drogi

obszar robét w rejonie chodnika wydzieli¢ zaporami U-20c

ustawi¢ tablice prowadzaca U-3d i zapory U-20b wg rys. oraz wyposazy¢ w lampy drogowe U-35 czynne catg dobe
w odl. 50m od frontu robét ustawi¢ odpowiednio znaki A-12b/c, A-14 i A-30 z tabliczka o tresci ,Piesi” wg rys.

dla ruchu pieszego nalezy pozostawi¢ min. 1,25m szer. chodnika, utwardzenia tymczasowego lub zieleni



26.

27.

28.

29

Okres zmiany organizacji
przewidywana data wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu -01.02.2025r.
przewidywana data zakoficzenia tymczasowej organizacji ruchu —-28.02.2025r.

Opis ruchu pojazdoéw i pieszych
Poziom nateZenia ruchu: $redni z przewagg ruchu samochoddéw osobowych i transportu lekkiego. Ruch pieszych odbywa sig
chodnikami oraz poprzez przej$cia dla pieszych.

Zagrozenia wynikajace z wprowadzenia organizacji

Ze wzgledu na prace prowadzone gtdwnie metodg przewiertu sterowanego oraz podziat robdt na odcinki, prognozuje sie niewielkie
zagrozenie. W przypadku tworzenia sie korkéw w godzinach szczytu komunikacyjnego nalezy wprowadzi¢ reczne kierowanie ruchem
przez osoby do tego upowaznione.

Uwagi koricowe

znaki, dla ktérych nie podano odlegto$ci umieszczaé jak pokazano na rysunkach,

zakazuije sie stosowania materiatow nieznanego pochodzenia,

oznaczenia numerdw etapdw nie przesadza o kolejnosci wykonywania robot,

w przypadku koniecznosci prowadzenia ruchu poza istn. $ladem jezdni, nalezy wykonac tymczasowe poszerzenie jezdni z tucznia
zabrania sie prowadzenia prac budowlanych poza wyznaczony barierkami ochronnymi obszar robét,

zabrudzong jezdnie urobkiem z wykopéw nalezy systematycznie oczyszczaé,

zabezpieczenie wykopdw na terenach poza drogami publicznymi lezy po stronie Wykonawcy

nie sktadowac na jezdni maszyn, urobku, materiatow itp.

termin prac w obrebie wjazdéw do posesji Wykonawca powinien uzgodni¢ z ich wiascicielami w terminie 7 dni przed przystapieniem
do prac, nalezy zapewni¢ bezpieczny dostep do kazdej poses;ji

Wykonawca zobowigzany jest do poinformowania przewoznika komunikacji publicznej o mozliwych opdznieniach spowodowanych
wykonywaniem rob6t w pasie drogowym

osoby wykonujace prace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawcza koloru zéttego lub pomarariczowego wyposazong,
w elementy odblaskowe

nalezy unika¢ diugotrwatych zatadunkéw / roztadunkow, sktadowania materiatow / urobkéw oraz pozostawiania pojazdéw budowy
na jezdni

lampy drogowe U-35 powinny by¢ aktywne catg dobe

w przypadku prac uniemozliwiajacych ruch pieszych po chodniku, bezpieczne przej$cie pieszym nalezy zapewni¢ poprzez stosowanie
ktadek U-28 i wyznaczenia przej$cia przez uprzednio utwardzony i wyréwnany przylegty do prac teren lub przeniesienie ruchu pieszych
na drugg strong drogi przy wykorzystaniu wymaganych znakow oraz elementow bezpieczefistwa ruchu, w miejscu zapewniajacym
bezpieczenstwo i wymagang widoczno$¢ relacji pieszy-kierujacy

w przypadku tworzenia sie korkow w godzinach szczytu komunikacyjnego nalezy wprowadzi¢ reczne kierowanie ruchem przez osoby
do tego upowaznione
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